
 ملخص

 ذات  لامتزامنـة  الماكنـة . إن الماكنات الكهربائية الدوارة تحتل مكانة مهمة في المجال الصناعي         

 صلابتها ، سهولة صناعتها و كـدا كلفتهـا ، لكـن خـلال               بالقفص السنجابي هي الأكثر استعمالا بسب     

  .عطال للماكنة و أأضرار وقوع  و الاختلالات الخارجية مما يسببالتأثيراتاستعمالها تتعرض لبعض 

 تهدف هده الدراسة إلى دراسة الماكنة لامتزامنة من اجل إظهار و معرفة الانكسارات في قضبان      

  .و دلك عن طريق نموذج متعدد اللفات من أجل معرفة حالة الماكنة في غياب ووجود أعطال, الدوار

عناصر المحرك  راقبة و متابعة بعض      طريقة للترشيح في مجال م     ه الدراسة  سوف نعرض في هذ   

إن المنهج  , تعرف باسم مرشح كالمان الممتد       التيار مقاومة و الحساسة الانكسارات في قضبان الدوار  كال      

  .المتبع يستخدم نموذج متنبئ مترافق مع مرشح كالمان الممتد وذلك من خلال عرض خوارزمية المرشح 

 

لمحرك غير متزامن مغذى بتوتر , ق الضبابي وأيضا بنظام المنط كلاسيكييقترح فيها التحكم بنظام       

 التحكم ونبين أن .مع إدارة حقله و توجيهه شعاعيا مع الاخد بعين الاعتبار الانكسارات في قضبان الدوار

                     .  الكلاسيكي  للتحكمة بالنسبمتلك مزايا هامةي بنظام المنطق الضبابي

 الكلمات المفاتيح

 ، المنطق الضبابي،التحكم مرشح كالمان الممتد، التشخيص،، نموذج متعدد اللفات،الماكنة لامتزامنة

   الدوارالانكسارات في قضبان

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Résumé 
     Les machines électriques tournantes occupent une place prépondérante dans tous les 

secteurs industriels. Les machines asynchrones triphasées  a cage d'écureuil sont les 

plus fréquemment utilisées grâce à leur robustesse, leur simplicité de construction et leur bas 

coût. Néanmoins, celles-ci subissent au cours de leur durée de vie un certain nombre de 

sollicitations externes ou internes qui peuvent les rendre défaillantes. 

 

  On propose une modélisation du schéma multi enroulements de la machine asynchrone  

permettant d'appréhender son comportement en présence ou en absence de défaillances. 

 

  Dans l’étape d’estimation des paramètres, on propose le suivi des paramètres sensible aux 

défauts, à savoir les courants rotoriques et les résistances des barres rotoriques, en utilisant le 

filtre de Kalman étendu.  

 

    Nous nous sommes intéressés à la  commande vectorielle indirecte d’une machine 

asynchrone utilisant les régulateurs PI et par logique flou en tenant compte de la présence d’un 

défaut rotorique . Une analyse par simulation met en évidence les bonnes performances et la 

robustesse de la commande par régulateur flou. 
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Abstract 
   Rotating electrical machines play an important role in the industrial world. Among 

them, the three-phase squirrel cage asynchronous machines are frequently used because of their 

robustness, their relatively simple construction and their low cost. Nevertheless, during their 

lifespan, these machines are submitted to external and internal stresses which can lead to several 

failures.  

 

   We propose the modelling of the diagram multi windings of the asynchronous machine   

allowing apprehending his behavior in presence or absence of failures.  

 

     In the stage of estimate of the parameters, one proposes the follow-up of the parameters 

sensitive to the defects, namely the rotor currents and resistances of the rotor bars, by using the 

Extended Kalman filter.   

 

We were interested in the indirect field oriented control order of an asynchronous machine  

 uti reading regulators PI and by fuzzy logic blur by taking account of the presence of a rotor 

defect.  An analysis by simulation highlights the good performances and the robustness of control 

command by fuzzy regulator  
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