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NOTATIONS

Vecteur des forces de volume

Vecteur des forces de surface

Vecteur des forces concentrées

Vecteur des déplacements u;

Tenseur des déformations €

Tenseur des contraintes G

Dérivée partielle de u; par rapport a x;
Composantes du tenseur d’¢lasticité

Coefficients de Lamé

Coefficient de Poisson

Module d’¢lasticité ( de Young )

Module de cisaillement

Symbole de Kronecker

Déplacement virtuel

Travail des forces extérieures

Travail interne

Energie cinétique ( potentiel des forces appliquées )
Energie de déformation

Energie potentielle totale

Matrice constitutive du matériau ( matrice des coefficients €lastiques )
Module ¢élasto-plastique tangent uniaxial

Limite ¢élastique initiale uniaxiale

Limite ¢lastique actuelle

Déformation plastique

Déformation €lasto-plastique

Paramétre plastique ( d’écrouissage )

Premier invariant du tenseur des contraintes
Matrice Jacobienne

Deuxiéme invariant du tenseur déviatoire des contraintes
Troisiéme invariant du tenseur déviatoire des contraintes
Tenseur déviatoire

Fonction de plasticité

Matrice élasto-plastique

Matrice de rigidité de la structure

Matrice de rigidité tangente

Matrice de rigidité élémentaire

Contrainte normale

Contrainte de cisaillement

Déplacement ¢élémentaire

Matrice des fonctions de forme
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Déformations élémentaires

Epaisseur de la plaque

Efforts résultats de cisaillement ( tranchants )
Efforts résultats de flexion ( moments )

Contraintes de flexion

Contraintes de cisaillement

Contraintes réduites

Contrainte normale

Déformations de flexion

Déformations de cisaillement

Déformations réduites

Déplacement suivant 1’axe des x

Déplacement suivant 1’axe des y

Déplacement suivant I’axe des z

Rotation de la normale dans le plan xy

Rotation de la normale dans le plan xz

Déplacement nodal

Matrice reliant les déplacements aux variables nodales
Matrices relient les courbures ou les déformations de
Cisaillement aux variables nodales

Forces résidu

Coordonnées cartésiennes

Coordonnées isoparamétriques

Dénote une quantité intégrée sur 1’épaisseur
Transposé de la matrice [A]

Inverse de la matrice [A]

Indicateur de blocage

Nombre d’équations de la matrice de rigidité globale [K]
Déformations de CT indépendantes
Déformations de CT

Déformations indépendantes

Déplacement a I’incrément m

Contrainte a I’incrément m

Déformation a I’incrément m

Charge a I’incrément m

Réaction a I’incrément m

Eléments quadrilatéraux a 4, 8, 9 nceuds
Elément Hétérosis a 9 nceuds

Elément quadrilatéral a 4 nceuds et CT particulier
Cisaillement Transversal



