Notations

F(x) : Inégalité matricielle linéaire (LMiffine des éléments de

xOR" : est un vecteur de valeurs inconnues (variables).

F. Les matrices symetriques.
C : ensemble des pointx[1C qui vérifient LMI:F (x) >0.
V(X) : Fonction de Lyapunov.

V(X) : Dérivé de la fonction de Lyapunov.
P : est une matrice symétrique et définie positive.
K : Le controleur.

o(A(X)) La valeur singuliére maximale de la matriae

Pn : La probabilité de mutation.
Pi : population.

T, (3)]., : La normeH,, de la fonction de transfert T (s)

IT,.(3)], : La normeH de la fonction de transfert T (s)

X etY : matrices symétriques.
p . désigne le module de la plus grande valeur propre
S, : sous-espace vectoriel des matrices symétrigeielngensiom.

5% . Cone convexe des matrices symétriques semi dgfiruisitives de dimension

Ny ety : sont des bases des noyaux des matriceDpi] et [ B D).




