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X,Y,Z

dVv, dA

St

Produit scalaire
Utilisé pour définir une quantité virtuelle
Identique a

Intégrale

Vecteur colonne

Vecteur lignes

Matrice

Matrice transposée

Matrice inverse

Coordonnées paramétriques
Fonctions d’interpolations.
Vecteur des fonctions de formes

Matrice des fonctions de formes
Fonctions de forme

Matrice jacobienne des transformations ;déterminant de [J]
Matrice jacobienne inverse

Coordonnées cartésiennes locales

Coordonnées cartésiennes globales

Epaisseur

Volume

Elément de volume, d’aire

Partie du contour ou les efforts sont imposées

Partie du contour ou les déplacements sont imposées
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u Déplacement imposé

B. Rotation du point 1 autour de I’axe y

pyi Rotation du point 1 autour de I’axe x

0, Rotation du point 1 autour de I’axe z

w,, BBy Variables nodales (de flexion) dans le repere local

{1}
[B]
[k ]
[K]
{fn}
{F}
{U}

(k] , [ki] et [ke]

7):1e}

DKT , DKQ

Vecteur des déplacements nodales

Vecteur des déformations
Module de Young, coefficient de Poisson

Vecteur des déformation de cisaillement transversal

Vecteur des contraintes

Tenseur des contraintes
Vecteur des contraintes de cisaillement transversale
Matrices reliant les déformations aux variables nodales
Matrice de rigidité ¢lémentaire

Matrice de rigidité globale

Vecteur charges équivalentes

Vecteur des sollicitations globales

Vecteur solution
Matrice de rigidité élémentaire de membrane de flexion et de
cisaillement transversal
L'énergie interne
Vecteur des déformations de membrane et des courbures

Discrete Kirchhoff triangle , quadrilateral
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M. M, 6 M, Moment de flexion.

Wi, Wos Travail virtuel interne, externe

0 Dérivée partielle

B, By, Bn, Ps Rotation de la normale dans les plans x;, x,, x, et x;

Y Yz Yoz Ve Vuzs Vszo Vs Déformations de CT

Uy, U, Energie interne de flexion, CT pour un ¢lément

{x} Vecteur des déformations de courbures.

[B/] [B.] Matrice reliant les courbures ou déformations de CT aux

Variable nodales

{c},{t} Vecteur des contraintes planes et de CT
ful,{p} Vecteur des déplacements et rotations
{oc }, a, Variables associees aux variations quadratiques de S, et 8 pour le élément DKT.
C.., S, Cosinus directeurs d'un coté k (ou de normale au coté k).
D Rigidité de flexion.
dA, dV, ds Eléments d'aire, de volume et de contour
Fx, Fy, Fz Force linéiques sur le contour.
L, Ly Longueur d'une plaque, coté k d'un élément fini
{6} ,
Vecteur De Déplacement
[D] Matrice d'¢lasticité
Vi, ve Elément de référence et Elément réel
m,,m, Moments répartis (autour de x et de y)




